Se, come in figura, la traiettoria appartiene tutta al piano xy, il versore tangente e il versore normale giacciono nel
piano della traiettoria e, insieme alla curvatura c e al raggio di curvatura p, hanno un’espressione molto semplice:
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Queste formule non si adattano al caso generale (traiettoria sghemba), in cui il piano osculatore (definito dai versori
tangente e normale) cambia orientamento spaziale da punto a punto. Funzionano perd per diverse classi di moti fisici

di notevole interesse (ad esempio nel moto circolare, oppure nel moto parabolico) che danno luogo a traiettorie piane.
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Variazione, fra due punti vicini s e s + As della traietto-

@ ria, del vettore velocita ¥ = vty in termini di variazione
E; =(0,0,Ap) = 2Ap del modulo v e del versore tangente ;. Il modulo v coin-

cide con la velocita scalare vs quando il verso di percor-

renza dell’ascissa curvilinea s ¢ quello positivo. In figura
-
& si descrive questo caso, con la traiettoria giacente nel

piano xy, e, con un po’ di trigonometria, si vede come h = vtgAp =vAp+O(Ag®)
AoXT = vAoi dipendono da Ag e Av i termini che, nel limite, ven- L
PXU=vAP Uy 5 Ao — v s 51 = AP O(AG:
gono trascurati (per due punti della traiettoria sempre (v+ 1) coshp = v — & = v +0(AgY)
:;3 4 pit vicini sia Ay che Av tendono a zero): Gy A£W+0(AQ4)
/S § A Avii + Kox
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